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Abstract 


An optical, a capacitive or inductive distance sensor (8) is secured to the drilling machine (1 ) immediately 
behind the drill chuck (1 3). A key board enables the operator to set the desired drilling depth. The sensor 
then monitors the distance to the drilled surface (e.g.,a wall) continuously until the set depth has been 
reached and an audible or visual alarm initiated. 
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(54) Borhrungstiefenmesser fur ein Bohrgerat 

(57) Vorrichtung zur Messung der Tiefe einer Boh- 
rung, die von einem Bohrgerat, insbesondere einem 
handgefuhrten Bohrgerat, erzeugt wird, gekennzeich- 
net durch einen an einem Lagerabschnitt (6) in der Nahe 


des rotierenden Bohrkopfes des BohrgerStes (13) an- 
geordneten beriihrungslosen Abstandsmesser (8) zur 
Bestimmung des sich mit der Bohrtiefe entsprechend 
andernden Abstandes vom Werkstuck. 
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Beschreibung 

[0001 ] Die Erf inciting bezieht sich auf eine Vorrichtung 
zur Messung der Tiefe einer Bohrung, die von einem 
Bohrgerat, insbesondere einem handgefuhrten Bohrge- s 
rat, erzeugt wird. 

[0002] Bei ortsfesten Standerbohrmaschinen ergibt 
sich die Moglichkeit, die Bohrtiefe durch den jeweiligen 
Sptndelvorschub zu messen, ein Verfahren das bei 
handgefuhrten Bohrgeraten grundsatzlich nicht an- 
wendbar ist. 

[0003] Fur handgefuhrte Bohrgerate ist es zwar be- 
reits bekannt, mechanische Abstandhalter zwischen 
Werkzeug und Werkstuck vorzusehen, die verhindern, 
dass das Werkzeug tiefer in das Werkstuck eindringt, 
als es vomer mit dem Abstandhalter eingestellt wurde. 
Solche Abstandhalter mussen aber vor dem Bohren 
durch eine MaBverkorperung auf die Lange des jewei- 
ligen Werkzeugs eingestellt werden, damit die vorgese- 
hene Bohrungstiefe eingehalten werden kann. Dies be- 
deutet bei jedem Werkzeugwechsel ein umstandliches 
Messen der Werkzeuglange und ein ebenso umstand- 
liches Einstellen des Abstandhalters. In der Praxis hat 
sich gerade bei handgefuhrten Bohrgeraten gezeigt, 
das dieses Einrichten nicht einfach zu bewerkstelligen 
ist. Es muss das Bohrgerat und eine MaBverkorperung 
gehatten werden, die Feststellvorrichtung des Abstand- 
halters gelost und wieder festgestellt werden und 
schlieBlich der Abstandhalter selbst auf die gewunschte 
Tiefe eingestellt werden. Diese Tatigkeiten mussen alle 
mehr Oder weniger gleichzeitig ausgefuhrt werden. 
[0004] Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrun- 
de, eine Vorrichtung zur Messung der Tiefe einer Boh- 
rung, die von einem Bohrgerat erzeugt wird, zu schaf- 
fen, die auch bei handgefuhrten Bohrgeraten eine ein- 
fache Bestimmung der Bohrtiefe und ein einfaches Ein- 
halten eines vorgegebenen Wertes einer solchen Bohr- 
tiefe gestattet. 

[0005] Zur Losung dteser Aufgabe ist eine derartige 
Vorrichtung erfindungsgemaBgekennzeichnet durch ei- 
nen, an einem Lagerabschnitt in der Nahe des rotieren- 
den Bohrkopfes des Bohrgerates angeordneten, beruh- 
rungslosen Abstandmesser zur Bestimmung des sich 
mit der Bohrtiefe entsprechend andernden Abstandes 
vom Werkstuck. 

[0006] Der Abstandmesser, der eine auf optischer, 
akustischer, kapazitiver Oder induktiver Basis arbeiten- 
de Sensorik aufweisen kann, bestimmt die Bohrtiefe be- 
vorzugt jeweils als Differenz des aktueilen Abstandes 
und des Anfangsabstandes beim Ansetzen des Bohr- 
gerates am Werkstuck. Unter Werkstuck versteht man 
dabei im Sinne der Erfindung jedes Bauteil, in welches 
ein Bohrloch einer vorgegebenen Tiefe gebohrt werden 
soil, also beispielsweise auch eine Wand Oder eine Dek- 
ke. 

[0007] Der Abstandmesser kann in Ausgestaltung der 
Erfindung eine, vorzugsweise Akku- oder Batterie- be- 
triebene, Elektronik aufweisen, der eine Anzeigevor- 


richtung fur diejeweilige Bohrtiefe zugeord net ist, wobei 
bevorzugt eine Eingabevorrichtung, insbesondere eine 
Eingabetastatur zur Vorgabe einer gewunschten Bohr- 
tiefe vorhanden sein sollte. Diese Eingabetastatur er- 
moglicht in Verbindung mit einer Speichereinrichtung 
der Elektronik die Aktivierung einer optischen Oder aku- 
stischen Signaleinrichtung zur Anzeige einer vorgege- 
benen Bohrtiefe oder gegebenenfalls auch eines Aus- 
schaltens des Bohrgerats, damit die vorgegebene Bohr- 
tiefe nicht, auch nicht versehentlich, uberschritten wird. 
[0008] Neben der Moglichkeit einen erfindungsgema- 
Ben Abstandmesser direkt in das Gehause des Bohrge- 
rates zu integrieren, hat es sich in der Praxis als beson- 
ders zweckmaBig erwiesen, wenn der Abstandmesser 
als selbststandiges Bauteil, vorzugsweise losbar, am 
Bohrgerat befestigbar ist. Dies ermoglicht nicht nur das 
beliebtge Nachrusten vorhandener Bohrgerate, son- 
dern auch den Austausch des Abstandmessers von ei- 
nem Bohrgerat zum anderen, wobei es auf die positi- 
onsgenaue Anordnung an einer bestimmten Stelle des 
jeweiligen Bohrgerates gar nicht ankommt, da ja die 
Bohrtiefe uber die Differenz des aktueilen Abstandes 
und des Anfangsabstandes des Abstandmessers vom 
Werkstuck bestimmt wird. 

[0009] Weitere Vorteile, Merkmale und Einzelheiten 
der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Be- 
schreibung eines Ausfuhrungsbeispiels sowie anhand 
der Zeichnung. Dabei zeigen: 

Fig. 1 Eine Seitenansicht eines handgefuhrten Bohr- 
gerates mit einer am vorderen Handgriff befe- 
stigten Vorrichtung zur Messung der Boh- 
rungstiefe und 

Fig. 2 eine vergroBerte perspektivische Ansicht des 
in Fig. 1 verwendeten, als separates Bauteil 
am Bohrgerat zu befestigenden Abstandmes- 
ser. 

[0010] Das in Fig. 1 gezeigte Bohrgerat 1 mit einem 
ruckwartigen Handgriff 2, an dem der Funktionsschalter 
3 zum Ein- und Ausschalten und zur Regelung der Dreh- 
zahl des Bohrwerkzeugs 5 angeordnet isi, ist in ubiicher 
Weise mit einem quer abstehenden vorderen Handgriff 
6 versehen, an dem im gezeigten Ausfuhrungsbeispiel 
als separates Bauteil in einem eigenen Gehause 7 ein 
erfindungsgemaBer Abstandmesser 8 in nicht naherge- 
zeigter Weise befestigt ist, der mit einer auf optischer, 
akustischer, kapazitiver oder induktiver Basis arbeiten- 
den Sensorik versehen ist. Der Abstandmesser 8 weist 
im gezeigten Ausfuhrungsbeispiel eine Eingabetastatur 
9 sowie einen Eingabeknopf 10 auf, mithilfe dessen je- 
weils ein Zurucksetzen beim emeuten Ansetzen des 
Bohrwerkzeugs an einer Wand oder einem Werkstuck 
erfolgen kann, sodass anschlieBend die Messung der 
Bohrtiefe durch Differenzbestimmung des bei der Null- 
setzung vorhandenen Anfangsabstandes des Abstand- 
messers von der Wand bzw. dem Werkstuck und dem 
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jeweils aktueilen Wandabstand bestimmt werden kann. 
Diese Differenz kann ais Bohrtlefe auf der Anzeigevor- 
richtung 11 angezeigt werden, wobei zusStzlich auch 
noch eine optische oder akustische Anzeigevorrichtung 
12 vorhanden sein kann, die bei Erreichen einer vorge- s 
gebenen Bohrtiefe aufblinkt oder einen Ton auslost, so- 
dass die Bedienungsperson sofort das Erreichen der 
vorgegebenen Bohrtiefe erkennen kann. Gegebenen- 
falls kann zu diesem Zeitpunkt auch ein Abschalten des 
Antriebs fur den Bohrkopf 1 3 des Bohrgerats erfolgen. io 
[001 1 ] Der Aufbau der Sensorik kann , je nachdem ob 
sie auf optischer, akustischer, kapazitiver oder indukti- 
ver Basis arbeitet, unterschiedlich ausgebildetsein, so- 
dass sie in den Zeichnungen im Einzelnen nicht darge- 
stellt ist. Derartige beruh rungs lose Sensoriken fur eine *5 
Abstandsmessungsind im Ubrigen an sich bekannt. Der 
Austritt beispielsweise eines von einer Laserdiode er- 
zeugten Laserstrahls fur eine optische Abstandsmes- 
sung liegt in der der Wand 1 4 abgelegenen Vorderwand 
15 des Gehauses 7 des Abstandmessers 8. Das Ge- 20 
hause 7 kann dabei neben der Sensorik und der Elek- 
tronik auch eine Batterie oder einen Akku zur Versor- 
gung des Abstandmessers aufweisen. Bei etwaigen 
stationarem Anbau des Abstandmessers an einem 
Bohrgerat, vorzugsweise unter Integration in dessen 25 
Gehause, ist es dabei im Allgemeinen zweckmaGiger, 
die Stromversorgung iiber die elektrische Stromversor- 
gung des Bohrgerats 1 iiber dessen Anschlusskabel 16 
zu bewerkstelligen. 


Patentanspriiche 

1 . Vorrichtung zur Messung der Tiefe einer Bohrung, 

die von einem Bohrgerat, insbesondere einem 35 
handgefuhrten Bohrgerat, erzeugt wird, gekenn- 
zeichnet durch einen an einem Lagerabschnitt (6) 
in der Nahe des rotierenden Bohrkopfes des Bohr- 
gerates (13) angeordneten beruhrungslosen Ab- 
standsmesser (8) zur Bestimmung des sich mit der 40 
Bohrtiefe entsprechend andernden Abstandes vom 
Werkstuck. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Abstandmesser (6) eine auf op- 
tischer, akustischer, kapazitiver oder induktiver Ba- 
sis artoeitende Sensorik aufweist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der Abstandmesser (8) die so 
Bohrtiefe jeweils als Differenz des aktueilen Ab- 
standes und des Anfangsabstandes beim Ansetzen 
des Bohrgerates am Werkstuck bestimmt. 

4. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 3, da- 55 
durch gekennzeichnet, dass der Abstandmesser 

(8) eine vorzugsweise Akku- Oder Batteriebetriebe- 
nen Elektronik aufweist, der eine Anzeigevorrich- 


tung (11) fur die jeweilige Bohrtiefe zugeordnet ist. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass dem Abstandmesser (8) eine Ein- 
gabetastatur (9) zur Vorgabe einer gewunschten 
Bohrtiefe aufweist. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Abstandmesser (8) eine opti- 
sche oder akustische Signaleinrichtung (1 2) zur An- 
zeige einer vorgegebenen Bohrtiefe zugeordnet ist. 

7. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, dass der Abstandmesser 
in das Gehause des Bohrgerates integriert ist, 

8. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, dass der Abstandmesser 
(8) als selbststandiges Bauteil, vorzugsweise los- 
bar, am Bohrgerat (1) befestigbar ist. 
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